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1. Wstep
1.1. Zakres zastosowania

Specyfikacja techniczna odnosi sie do wymagarn dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore wystepujg
przy wykonywaniu, dostawie, montazu i uruchomieniu systemu wizji na potrzeby transmisji strumieniowej

w Kancelarii Trybunatu Konstytucyjnego.

1.2. Zakres robot STWIOR

o Uktadanie linii sygnatowych
e Montaz kamer i pozostatych urzadzen

e Uruchomienie systemu

Roboty obejmuja wszystkie prace podstawowe i uzupetniajace oraz wszystkie Swiadczenia niezbedne do
petnego i prawidtowego ukonczenia rob6t. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ urzadzenia
kompletne i sprawne, a wszystkie roboty wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi regutami sztuki

instalatorskiej.

2. Materiaty

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci do robét.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych

z inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wytacznie takiego sprzetu i narzedzi, ktére nie spowodujg
obnizenia zadeklarowanej jakosci materiatdw ani nie wptyng negatywnie na jako$¢ wykonywanych robét,
zaréwno w miejscu wykonywania tych robot jak i w czasie prac przygotowawczych. Sprzet powinien
spetnia¢ wymagania BHP oraz podlega¢ kontroli osoby odpowiedzialnej za BHP na budowie. Osoby

obstugujace sprzet powinny by¢ odpowiednio przeszkolone.

4. Srodki transportu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania wylgcznie takich Srodkéw dla transportu, zatadunku i
wytadunku, ktére nie spowodujg obnizenia zadeklarowanej przez producenta jako$ci materiatow ani nie
wptyng negatywnie na jakos¢ wykonywanych robot. W przypadku transportu kabli i przewodow nalezy
stosowa¢ odpowiednie wymagania i normy. Dla innych materiatow powinny by¢ respektowane wytyczne

dostawcy (producenta).



9. Wykonanie robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa w tym Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét. Sposob instalowania sprzetu oraz
wykonania instalacji przewodowej powinien by¢ skonsultowany z projektantem  systemu
elektroakustycznego, inspicjenta i wideo. Projekty wykonano na podstawie dokumentacji dostarczonej
przez Inwestora. Moga wystapi¢ rozbieznosci pomiedzy informacjami w projektach, a stanem faktycznym.
We wszystkich przypadkach stwierdzenia takich rozbieznosci podczas trwania rob6t montazowych nalezy

poinformowac o nich inwestora, ktéry podejmie stosowne decyzje.

Zalecenia:

e Do prowadzenia instalacji wizyjnych mozna skorzysta¢ z istniejacych szachtéw i tras
kablowych. W przypadku uktadania nowych tras nalezy wykona¢ korytka kablowe
0 szerokos$ci dopasowanej do ilosci i $rednicy uktadanych przewodéw. Doktadne potozenie
lokalizacyjno-sytuacyjne tras ciggow instalacyjnych nalezy uzgodni¢ z inwestorem oraz na
etapie prac instalacyjnych.

e Kable lub przewody w ostonach nalezy uktada¢ starannie.

e Zakonczenia kablowe powinny zosta¢ oznakowane zgodnie z projektem w sposéb trwaty.

e Instalacje kablowe nalezy wykona¢ ze specjalistycznych przewodéw dedykowanych do
instalacji w obiektach uzytecznosci publicznej. Rodzaje przewoddéw pokazano na
schematach stanowigcych czes¢ projektu.

e Trasy kablowe dla przewodow sygnatowych nalezy prowadzi¢ na odcinkach rownolegtych
z instalacjq elektryczng w odlegtosci co najmniej 0.5 m.

e Montaz aparatury wizyjnej przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

e Uruchomienie systemu powinna przeprowadzi¢ firma posiadajaca przeszkolong kadre.

e Wykonawca wykona wyposazenie zgodnie podstawowymi parametrami podanymi
w projekcje wykonawczym, nie mniej jest zobowigzany do weryfikacji wymiaréw z natury
przed przystgpieniem do wykonywanych czynnosci.

o Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystepuja kolizje z urzadzeniami lub instalacjami innych branz.
6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci obejmuje:

e Montaz instalacji kablowych — zgodno$¢ z dokumentacja, ciggtosci lini.

e Montaz kamer.



e Montaz wizyjnej — zgodno$¢ z dokumentacja.

Wykonawca powinien bezwzglednie przeprowadzi¢ pomiary ciggtosci linii sygnatowych z wykorzystaniem

stosownych miernikow.

7. Odbidr robot
7.1. Odbidr urzadzen przed ich zamontowaniem

Odbidr urzadzen przed ich wbudowaniem poprzedzony zostanie dokonaniem nastepujacych czynnosci:

e Sprawdzenie czy urzadzenia dostarczone sg zgodne z dokumentacjq i oferta.
e Sprawdzenie czy urzadzenia sg: kompletne, fabrycznie nowe, nie posiadajg uszkodzen
transportowych oraz sg sprawne technicznie.

e Sporzadzenie protokotu dostawy.

7.2. Odbior urzadzen po ich zamontowaniu

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez inspektora

nadzoru przy udziale Wykonawcy:

e Odbiorowi robé6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
e Odbiorowi czesciowemu,
e  Odbiorowi koncowemu,

e Odbiorowi ostatecznemu.

Do odbioru koicowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
¢ Dokumentacja powykonawcza,
¢ Instrukcje obstugi,
e Dokumentacja techniczno-rozruchowa systemu elektroakustycznego,

e Procedury awaryjne na wypadek uszkodzenia kluczowych elementow systemu.

7.3. Szkolenie personelu

Z chwilg przejecia zainstalowanych urzadzen przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym,
Wykonawca wydeleguje jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel
wyznaczony przez kierownika obiektu w zakresie postugiwania sie instalacja. Przedstawiciel Wykonawcy
przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sterowania,
bezpieczenstwa i kontroli, przekaze on rowniez wszelkie informacje niezbedne dla zapewnienia

bezawaryjnej pracy i biezacej obstugi instalacji.



8. Zestawienie urzadzen

L.p. pri},::(?g\:vy Rodzaj urzadzenia llosé
1 KAM D1-D3, Zautomatyzowana ruchoma kamera studyjna Full HD 5
KAM M1-M2
2 KAM D4-D5, Kompaktowa kamera studyjna Full HD ze zintegrowang optyka 4
KAM M3-M4
3 EXT 01-05 Konwerter HD-SDI na $wiattowdd — zestaw nadajnik + odbiornik 5
4 EXT 06-08 Swiattowodowy przedtuzacz konsoli 3
5 VMIX 01 Mikser wizyjny 1
6 ROUT 01 Router wizyjny 1
7 STER 01 Kontroler ruchomych kamer studyjnych 1
8 MON 01-03 Monitor podgladowy 3
9 MOD 01 Modulator DVB-C 1
10 | KOD FRM Rama enkoderéw 1
11 | KOD 01-02 Enkoder IP 2
12 | PCO1 Stacja Robocza 1
13 | TXTINS Oprogramowanie do wstawiania elementow graficznych 1
14 | SW01-03 Przetacznik zarzadzalny 3
15 | FOP01-03 Przylacznica $wiattowodowa 3
16 | STKO4 Szafarackowawiszaca10-RU 1
17 | STK02 Szafarackowa [T 42RU 80021000mm 1



grocholski
Przekreślenie

grocholski
Przekreślenie




